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Abstract of FR2787842 

The vehicle steering column clamp has a 
blocking assembly (5) and an operating lever 
(7), which co-operates with a holder (90) on a 
support (91). This holder is placed between 
the moveable column (1) and the mount (14), 
being part of the support (2), and contains a 
clamping ring (40), which surrounds the piece 
(1). An assembly screw (21) joins the clamping 
ring (40), the clamping cam assembly (5) and 
the operating lever (7) with the mount (14). 
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DISPOSITIF DE SERRAGE EN TROIS POINTS D UN SYSTEWIE DE REGLAGE EN POSITION D'UN ELEMENT 
PAR RAPPORT A UN AUTRE ELEMENT 

_ DIsposttIf de serrage (3) d'un systfeme de r^glage en 
position d'un 6l6nnent (1) par rapport k un element support 
(2). L'el^ment (1) est dispose h rint6rleur de r616ment sup- 
port (2), et le dlsposltlf de serrage (3) k un axe (6) qui est 
senslblement perpendlculalre ^raxe (11) de l'6lement (1). 
Le dlsposltlf de serrage (3) comporte un ensemble de bio- 
cage (5), et un ensemble de manoeuvre (7), qui cooperent 
avec un systfeme de tenue (90). Ledit systfeme de tenue (90) 
comporte un organe d'appui (91) qui est dispose entre 1'^ la- 
ment (1) et le montant (14) de r6l6ment support (2). et un 
anneau de serrage (40) qui entoure l'6l§ment (1). Une vis 
d'assembiage (21) relie I'anneau de serrage (40), I'ensem- 
ble de blocage (5) et I'ensemble de manoeuvre (7) avec le 
montant (14). 

Application principale: colonne de direction de v6hicule 
automobile. 




liiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiliiiiiiiiiii 



1 



2787842 



Dispositif de serrage en trois points d'un systeme de 
r^glage en position d*un element par rapport ^ un 

autre Element 

La pr6sente invention se rapporte h un 
dispositif de serrage en trois points d*un systeme de 
r^glage en position d'un premier 616itient par rapport 
k un deuxi^itie Element consid6r§ coirane fixe. Le 
dispositif de serrage a un axe de serrage, qui est 
sensiblement perpendiculaire k I'axe du premier 
616ment, Ce dispositif de serrage d'un systeme de 
r§glage en position est notamment applicable a une 
colonne de direction de v^hicule automobile, cette 
colonne de direction 6tant r^glable en hauteur et/ou 
en profondeur dans le plan vertical. 

II existe des colonnes de direction r6glables en 
hauteur ou en profondeur, ou en hauteur et en 
profondeur/ qui possSdent un systeme de r6glage en 
position de la colonne de direction par rapport k un 
§l§ment support reli6 au chassis du v6hicule 
automobile. Ce systdme de r6glage en position est 
muni d'un dispositif de serrage, qui permet d' avoir 
deux positions : une position d6bloqu§e ou 
deverrouill6e pour permettre le r^glage de la colonne 
de direction ^ la position voulue, et une position 
bloqu^e ou verrouillee, une fois cette position 
choisie. 

Dans les syst^mes connus, comme celui qui est 
represents sur la figure 5, le dispositif de serrage 
du systeme de rSglage de la colonne de direction du 
vShicule automobile a une tige de serrage 106, qui 
est dispos§e en dessous du premier Element 1 ou tube- 
corps de la colonne de direction, Ce dispositif de 
serrage a une poign6e de manoeuvre et un systeme de 
blocage par exeniple S cames qui sont disposes h une 
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des extr^mites de la tige de serrage 106. Cette tige 
de serrage 106 traverse les deux montants du deuxi^me 
616ment support 2 consid6r6 comme fixe. Ce type de 
montage pr6sente un encoitibrement gfenant au niveau de 
1' implantation de la colonne de direction sur le 
v^hicule^ et il est 6galement g§nant pour le 
conducteur . 

Get encombrement est surtout dangereux pour la 
s6curit6 du conducteur en cas d' accident, car il 
n^cessite une tige de serrage dispos6e tr6s has en 
dessous de la colonne de direction, avec une poign^e 
de manoeuvre que le corps du conducteur peut heurter 
en cas de choc, notamment au niveau des genoux. 

Le but de la pr^sente invention est de proposer 
un dispositif de serrage qui 6vite les inconv6nients 
d6crits ci-dessus, et dont I'axe peut 6tre dispose d 
une position^ qui ne tienne pas compte de 
1' encombrement de la colonne de direction, afin de 
pouvoir d^gager la zone situ6e en dessous et au 
dessus de cette colonne de direction. 

Selon . un mode de realisation, 1' invention se 
rapporte ^ un dispositif de serrage d'un syst^me de 
r^glage en position d'un premier 614ment par rapport 
k un deuxi^me element support consider^ comme fixe, 

Le deuxi^me 616ment support est constitu§ d'une 
embase ayant ^ chacune de ses deux extr^mites un 
raontant. Le premier 616ment est dispos6 k l'int6rieur 
des deux montants du deuxi^me Element support, et il 
a une section circulaire, Lesdits montants sont 
sensiblement parall^les k I'axe du premier 616ment- 

Ledit syst^me de r§glage en position est bloqu§ 
k la position choisie par ledit dispositif de serrage 
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dont I'axe de serrage est sensiblement 
perpendiculaire h I'axe du premier 616n\ent, 
Ledit dispositif de serrage comporte : 

- un syst^me de tenue du premier el6ment ; 

- un ensemble de blocage dudit dispositif de 
serrage, qui est dispos6 sur I'un des montants du 
deuxiSme 616ment support ; 

- un ensemble de manoeuvre dudit dispositif de 
serrage ? 

- un syst^me d' assemblage du syst^me de tenue, 
de 1' ensemble de blocage, et de 1' ensemble de 
manoeuvre avec ledit montant. 

Dans ce dispositif de serrage, le systeme de 
tenue comporte : 

- un organe d'appui qui est dispose entre le 
premier element et le montant du deuxi^me 614ment 
support recevant 1' ensemble de blocage, et qui 
s' applique contre la face interne dudit montant^ afin 
de recevoir le premier element lors du serrage ; 

- un anneau de serrage qui entoure le premier 
616ment et qui est reli6 au systfeme d' assemblage ; 

de fagon qu'en passant de la position 
deverrouillee A la position verrouill6e, 1' ensemble 
de blocage transmette le mouvement demande au systeme 
d' assemblage, qui tire sur 1' anneau de serrage pour 
le rapprocher du montant, afin que dans un premier 
temps ledit anneau de serrage s* applique sur une zone 
du premier Element situ6 du c6t6 de la face interne 
de 1' autre montant, et que dans un deuxidme temps 
1' anneau de serrage pousse et applique le premier 
61§ment contre 1' organe d'appui, pour assurer le 
serrage demand^ lorsque 1' ensemble de manoeuvre 
arrive en position verrouillee ; et qu'en passant de 
la position verrouill6e ^ la position d^verrouill6e, 
1' ensemble de blocage provoque un mouvement de sens 
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oppose pour permettre le r6glage en position du 
premier element par rapport au deuxi^me 616ment 
support . 

De plus, le dispositif de serrage comporte un 
syst^me de liaison axiale de I'organe d'appui avec le 
deuxidme 616ment support, la direction axiale 6tant 
sensiblement parall^le A I'axe du premier element - 

Dans une premiere structure, le systfeme de tenue 
a un organe d'appui, qui est constitu6 par une pi^ce 
d'appui avec une face interne de contact, qui est 
sensiblement demi-circulaire avec un rayon qui est 
legerement sup^rieur au rayon du premier 61^ment 
circulaire, de mani^re ^ ce que le premier element 
s' applique sur une zone de contact suffisante avec la 
piece d*appui. 

La pi6ce d'appui a une face externe de contact 
sensiblement plane agencfee de mani^re ^ s'appliquer 
convenablement sur la face interne du montant du 
deuxiime 616ment support. 

L' organe d'appui coulissant entre deux 
glissi^res fix§es sur ledit montant pour assurer le 
syst^me de liaison axiale, 

L'anneau de serrage comporte une ouverture de 
passage du premier element de forme oblongue, dont 
les deux extr^mit^s sent demi-circulaires avec un 
rayon legerement sup6rieur au rayon du premier 
§l§ment circulaire, les deux extr^mites 6tant relives 
I'une ^ 1' autre par deux faces droites de 
raccordement parall^les I'une par rapport a 1' autre, 
et dont la longueur est sup6rieure 4 la course de 
serrage, de manifere 4 ce que la forme demi-circulaire 
de I'ext remits, oppos6e par rapport 4 I'axe du 
premier 616ment au systSme d' assemblage, vienne 
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s'appliquer sur une zone de contact suffisante avec 
ie premier §16inent. 

Dans une deuxifeme structure, le systfeme de tenue 
a un organe d'appui/ qui est constitu6 par deux 
pieces d'appui sensiblement identiques et dispos6es 
sym^triquement de part et d' autre de I'anneau de 
serrage. 

Chaque pi^ce d'appui a une face interne de 
contact qui est sensiblement demi-circulaire avec un 
rayon qui est l^g^rement sup6rieur au rayon du 
premier ^l^ment circulaire, de manidre a ce que le 
premier ^l^ment applique sur une zone de contact 
suffisante de chaque pi^ce d'appui, 

Chaque piece d*appui a une face externe de 
contact sensiblement plane de mani^re ^ s'appliquer 
convenablement sur la face interne du montant. 

L'anneau de serrage coraporte une ouverture de 
passage du premier 616ment de forme oblongue, dont 
les deux extr^mit^s sont demi-circulaires avec un 
rayon 16g6rement sup6rieur au rayon du premier 
616ment circulaire, les deux extr6mit§s 6tant relives 
I'une A 1 'autre par deux faces droites de 
raccordement parall^les I'une par rapport ^ 1 'autre, 
et dont la longueur est sup^rieure ^ la course de 
serrage de mani^re ^ ce que la forme demi-circulaire 
de I'extr^mit^, oppos^e par rapport I'axe du 

premier dl^ment au systdme d' assemblage, vienne 
s'appliquer sur une zone de contact suffisante avec 
le premier ^l€ment. 

Chaque organe d'appui coulisse entre deux 
glissi^res fix6es sur le montant pour assurer le 
syst6me de liaison axiale. 

Dans une variante de realisation, les deux 
pieces d'appui sont relives par un 616ment de 
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raccordement afin de constituer un organe d'appui 
monobloc, les deux pieces d'appui §tant dispos6es de 
part et d' autre de I'anneau de serrage^ qui est relie 
axialement au montant par le systfeme d ' assemblage, 
afin d'obtenir le systSrae de liaison axiale entre 
1* organe d'appui et le deuxifeme 616inent support. 

Dans une troisi^me structure, le systdme de 
tenue a un organe d'appui qui est const itu6 par un 
anneau d'appui qui entoure le premier 614ment et qui 
est dispose entre les montants du deuxi^me 616ment 
support • 

L' anneau d'appui comporte une ouverture de 
passage du premier 616ment de forme oblongue dont les 
deux extr^mlt^s sont demi-circulaires avec un rayon 
legferement superieur au rayon du premier element 
circulaire, les deux extr6mit6s 6tant relives I'une h 
1' autre par deux faces droites de raccordement 
paranoics I'une par rapport ^ 1' autre et dont la 
longueur est sup^rieure k la course de serrage, de 
maniSre d ce que le premier 616ment s' applique sur 
une zone de contact suffisante avec 1' anneau d'appui. 

L' anneau d'appui a deux faces externes de 
contact sensiblement planes agencies de mani^re ^ 
s'appliquer convenablement sur la face interne du 
montant correspondant , 

L' organe d'appui coulisse entre deux glissieres 
fix^es sur le montant pour assurer le syst^me de 
liaison axiale. 

L' anneau de serrage comporte une ouverture de 
passage du premier 616ment de forme oblongue, dont 
les deux extr6mit6s sont demi-circulaires avec un 
rayon 16g6rement sup6rieur au rayon du premier 
^l^ment circulaire, les deux extr^mit65 ^tant relives 
I'une & 1' autre par deux faces droites de 
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raccordement parall^les I'une par rapport a 1* autre, 
et dont la longueur est sup^rieure k la course de 
serrage, de mani^re ^ ce que la forme demi-circulaire 
de I'extr6mit6, oppos6e par rapport ^ I'axe du 
premier 616ment au systdme d' assemblage, vienne 
s'appliquer sur une zone de contact suffisante avec 
le premier element. 

Dans une quatri^me structure, le systeme de 
tenue a un organe d'appui qui est constitu6 par deux 
anneaux d'appui sensiblement identiques et dispos6s 
sym6triquement de part et d' autre de I'anneau de 
serrage, et qui entourent le premier Element. 

Chaque anneau d'appui comporte une ouverture de 
passage du premier 616ment de forme oblongue dont les 
deux extremites sont demi-circulaires avec un rayon 
leg^rement sup6rieur au rayon du premier 61§ment 
circulaire, les deux extr6mit6s 6tant relives I'une k 
1' autre par deux faces droites de raccordement 
parall^les I'une par rapport & 1' autre et dont la 
longueur est 5up6rieure k la course de serrage, de 
mani6re 4 ce que le premier 616ment s' applique sur 
une zone de contact suffisante de chaque anneau 
d'appui * 

Chaque anneau d'appui a deux faces externes de 
contact sensiblement planes de mani^re ^ s*appliquer 
convenablement sur la face interne du montant 
correspondant . 

L' anneau de serrage comporte une ouverture de 
passage du premier 616ment de forme oblongue dont les 
deux extr6rait6s sont demi-circulaires avec un rayon 
16g6rement sup6rieur au rayon du premier element 
circulaire, les deux extr6mit6s 6tant reli6es I'une S 
1' autre par deux faces droites de raccordement 
parallfeles I'une par rapport A 1' autre, et dont la 
longueur est sup6rieure ^ la course de serrage, de 
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maniere ^ ce que la forme demi-circulaire de 
I'extr6mit6, oppos^e par rapport ^ I'axe du premier 
element au syst^me d' assemblage, vienne s'appliquer 
sur une zone de contact suffisante avec le premier 
element . 

Chaque anneau d'appui coulisse entre deux 
glissi^res fix^es sur le montant pour assurer le 
systeme de liaison axiale. 

Dans une variante de realisation, les deux 
pieces d'appui sont relives par un 616ment de 
raccordement afin de constituer un organe d'appui 
monobloc ; les deux pieces d'appui 6tant dispos^es de 
part et d' autre de 1' anneau de serrage, qui est relie 
axialement au montant par le systeme d ' assemblage, 
afin d'obtenir le systfeme de liaison axiale entre 
1' organe d'appui et l'616ment support. 

Afin d'am^liorer le dispositif de serrage de 
1' invention, il est agenc6 un systfeme de serrage 
suppl^mentaire sur le montant oppos6 par rapport S 
I'axe au systdme d' assemblage. 

Avantageusement, le systeme de serrage 
suppl6mentaire consiste en un goujon const itu6 par 
une tige ayant une extr6mit6 filetSe montee dans un 
trou filets de 1 ' anneau de serrage, et par un 6crou, 
ladite tige traversant une lumi^re am6nag6e dans le 
montant correspondant , et d6bouchant dudit montant, 
afin de serrer I'^crou sur 1' autre extr6mit6 filetfee 
de la tige pour obtenir le serrage supplement a ire 
desire de 1' organe d'appui sur ledit montant. 

Dans une autre realisation, le systfeme de 
serrage suppiementaire consiste un une vis montee A 
I'exterieur du montant correspondant, la tige de la 
vis traversant une lumiSre amenagee dans ledit 
montant, et dont I'extrfemite filetee vient s' engager 
dans un trou filete de 1' anneau de serrage, afin que 
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la tete de la vis vienne s'appliquer contre le 
montant pour obtenir le serrage suppl6mentaire d6sir6 
de I'organe d'appui sur ledit montant. 

Selon un mode de realisation de 1' invention: 

- 1' ensemble de blocage est un systfeme S cames 
avec une came fixe relive au montant dans le sens 
axial, et une came mobile, libre en rotation autour 
de I'axe de serrage^ 

- 1' ensemble de manoeuvre est constitue par une 
poign6e entralnant directement la came mobile, 

le syst^me d' assemblage comporte une vis 
d' assemblage dont I'extr6mit6 filetee vient s' engager 
dans un trou filets de I'anneau de serrage, afin que 
ladite vis d' assemblage s' applique contre 1' ensemble 
de manoeuvre et la came mobile pour obtenir le 
serrage d6sir6, lorsque 1' ensemble de blocage est en 
position verrouill6e ; la vis d' assemblage traversant 
un trou de passage de la came mobiler un trou de 
passage de la came fixe, et une lumi^re du montant 
orient^e dans le sens du r6glage correspondant . 

II est particuli^rement judicieux d'appliquer 
les diff^rentes realisations d^crites ci-dessus A une 
colonne de direction r^glable de v^hicule automobile, 
le premier Element etant le tube-corps de ladite 
colonne et le deuxi^me 616ment support 6tant raccorde 
a la structure du v§hicule. 

Le dispositif de serrage du systeme de r6glage 
d'une colonne de direction de v§hicule automobile 
selon 1' invention pr^sente ainsi I'avantage d' avoir 
un axe de serrage^ qui a une position sur61ev6e par 
rapport aux dispositif s connus. Get aspect essentiel 
de 1' invention permet de d6gager la zone, qui est 
situ6e en dessous de la colonne de direction, afin 
d' avoir ainsi une implantation non d6bordante de la 
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colonne, et un encombrement non genant pour le 
conducteur. Cette position augments la s6curit6 du 
conducteur en cas d' accident, notamment au niveau des 
genoux. De plus, ce dispositif de serrage peut 
s' adapter facilement sur les colonnes de direction 
existantes . 

D'autres caract^ristiques et avantages de la 
pr6sente invention apparaltront plus clairement d la 
lecture de la description suivante de plusieurs 
realisations pr6f6rees de 1' invention en r6f6rence 
aux dessins annexes correspondants dans lesquels : 

la figure 1 est une vue de dessous en 
perspective d'une colonne de direction de vehicule 
automobile^ qui est equip^e d'un dispositif de 
serrage en trois points selon 1' invention ; 

la figure 2 est une vue de dessus en 
perspective d'une colonne de direction de v6hicule 
automobile qui est 6quip6e d'un dispositif de serrage 
en trois points selon 1' invention ; 

- la figure 3 est une coupe suivant III-III de 
la figure 1 ; 

la figure 3A est une coupe partielle 
correspondant ^ la figure 3 d'une variante de 
realisation du syst^me de serrage supplementaire ; 

- la figure 4 est une coupe analogue ^ la figure 
3 d'un autre mode de realisation de 1' invention ; 

- la figure 5 est une coupe transversale d'une 
colonne de direction de vehicule automobile avec un 
systeme de serrage connu ; 

- la figure 6 est une vue en perspective d'un 
anneau de serrage selon 1' invention ; 

- la figure 7 est une vue en perpective d'un 
organe d'appui selon 1' invention ; 
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- la figure 8 est una vue en perspective d'un 
autre organe d'appui selon 1' invention, 

Le dispositif de serrage selon 1' invention se 
rapporte a un systeme de r^glage en position d'un 
premier §16ment 1 par rapport A un deuxi^me 616nient 
support 2, coirane cela est repr^sent^ sur les figures 
1, 2, 3 et 4. Le premier 61^ment 1 est un tube-corps 
de colonne de direction de v6hicule automobile dans 
lequel est mont6 tournant I'axe de direction. Le 
deuxidme 616ment support 2 est raccord^ au chassis du 
vehicule automobile, et il est consid^r6 comme fixe. 
Le deuxieme element support 2 est constitu6 d'une 
embase 12, qui est munie i chacune de ses deux 
extr6mit6s d'un montant r6f6renc6 13 et 14. Le 
premier 61§ment 1, qui a un axe 11, est dispose A 
I'interieur des deux montants 13 et 14 du deuxieme 
616ment support 2, Les montants 13 et 14 sont 
sensiblement parallSles h I'axe 11 du premier 61^ment 

I. Dans la suite de a description et pour un mSme 
616ment, on appellera interne par rapport i I'axe 11 
du premier 616ment 1, ce qui est le plus prfes de cet 
axe 11, et externe ce qui est le plus 61oign6. Ainsi 
le montant 13 du deuxieme 616ment support 2 a une 
face interne 15 et une face externe 17 par rapport k 
I'axe 11, De m^me le montant 14 a une face interne 
16, et une face externe 18 par rapport a ce m§me axe 

II. De plus, le montant 13 poss6de une lumi^re 19 qui 
est orient^e dans le sens du r^glage du systeme de 
r^glage en position. Le montant 14 poss^de ^galement 
une lumidre 20 qui est orient6e de la m§me fagon dans 
le sens du r6glage en position. 

Le r^glage en position est bloqu6 k la position 
choisie par le dispositif de serrage 3, dont I'axe de 
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serrage 6 est sensiblement perpendiculaire k 1' axe 11 
du premier element. 

Selon 1* invention, le dispositif de serrage 3 
comport e : 

- un systeme de tenue r6f§renc6 60 dans une 
premiere structure de 1' invention, r6f6renc6 70 dans 
une deuxi^me structure de 1' invention, r6f6rence 80 
dans une troisi^me structure de 1' invention et 
r§f6renc6 90 dans une quatri^me structure de 
1' invention / 

- un ensemble de blocage 5 dudit dispositif de 
serrage 3, qui est dispose sur I'un des montants 14 
du deuxi^me element support 2 ; 

- un ensemble de manoeuvre 7 dudit dispositif de 
serrage 3 ; 

- un systeme d' assemblage 8 du systfeme de tenue 
correspondant, de 1' ensemble de blocage 5, et de 
1' ensemble de manoeuvre 7 avec le montant 14- 

Le systeme de tenue 60, 70, 80 ou 90 comporte : 
un organe d'appui 61, 71, 81 ou 91, et un anneau de 
serrage 40. L" organe d'appui correspondant k chaque 
type de structure, est dispos6 entre le premier 
416ment 1 et le montant 14 du deuxi^me 616ment 
support 2, qui revolt 1* ensemble de blocage 5. 
L'organe d'appui s' applique contre la face interne 16 
du montant 14, afin de pouvoir recevoir le premier 
Element 1 lors du serrage. L' anneau de serrage 40 
entoure le premier ^l^ment 1, et il est reli6 au 
systfeme d* assemblage 8. 

L' ensemble de blocage 5 est un systfeme k cames, 
qui comporte une came fixe 22 et une came mobile 23. 
La came fixe 22 a une face interne 24 et une face 
externe 26. Sur la face interne 24, il est dispos6 
une languette 33, de fagon k pouvoir s' engager et 
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coulisser dans la luraifere 20 du montant 14, ladite 
lumi^re 20 etant orient^e dans le sens du reglage de 
position demande. La came mobile 23 a une face 
interne 25, et une face externe 27. La face externe 
26 de la came fixe 22 et la face interne 25 de la 
came mobile 23 ont les faces inclin^es 
correspondantes donnant le fonctionnement voulu de 
1' ensemble ^ caraes. La came mobile 23 est libre en 
rotation autour de I'axe de serrage 6. 

L' ensemble de manoeuvre 7 est constitue par une 
poign^e qui entralne directement la came mobile 23. 

Le syst^me d' assemblage 8 comporte une vis 
d'assemblage 21 dont I'axe est I'axe de serrage 6. 
Cette vis d' assemblage 21 a une extr6mite filet6e 32 
qui vient s * engager dans un trou filet6 46, qui est 
am6nag§ dans I'anneau de serrage 40. La vis 
d' assemblage 21 traverse un trou de passage 29 de la 
came mobile 23, un trou de passage 28 de la came fixe 
22, et- la lumi^re 20 du montant 14, qui est orientfee 
dans le sens du r^glage correspondant . Ainsi, la vis 
d' assemblage 21 a une tige 30 qui s' engage dans les 
trous de passage 28 et 29 ainsi que dans la lumi§re 
20, de facon que I'extr6mit6 filet6e 32 de la vis 
d' assemblage 21 s' engage dans le trou filete 46 de 
I'anneau de serrage 40, et que la t^te 31 de cette 
vis d' assemblage 21 vienne s*appliquer centre 
1' ensemble de manoeuvre 7 et la came mobile 23 pour 
obtenir le serrage d6sir6, lorsque 1' ensemble de 
blocage est en position verrouill6e. 

L'organe d'appui correspondant et l^anneau de 
serrage 40 sont agenc6s de fa<?on qu'en passant de la 
position d§verrouill6e A la position verrouillee, 
1' ensemble de blocage 5 transmette le mouvement 
demands au syst6me d' assemblage 8, qui tire sur 
I'anneau de serrage 4 0 pour le rapprocher du montant 
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14, afin que dans un premier temps ledit anneau de 
serrage 40 s' applique sur une zone du premier 61^ment 
1 situ6 du c6t6 de la face interne 15 de 1' autre 
montant 13, et que dans un deuxi^me temps 1' anneau de 
serrage 40 pousse et applique le premier 61§ment 1 
contre I'organe d'appui correspondant 61, 71, 81, 91, 
pour assurer le serrage demand^ lorsque 1' ensemble de 
manoeuvre 1 arrive en position verrouill^e ; et qu'en 
passant de la position verrouill6e k la position 
deverrouill^e, 1' ensemble de blocage 5 provoque un 
mouvement de sens oppos6 pour permettre le r6glage en 
position du premier element 1 par rapport au deuxifeme 
61^raent support 2 , 

L'616ment 1 a une section circulaire. 
De plus, afin de maintenir en place I'organe 
d'appui, lors du r6glage en position, le dispositif 
comporte un syst^me de liaison axiale 10 de I'organe 
d'appui 61, 71, 81 et 91 correspondant avec le 
deuxi^me element support 2, la direction axiale 6tant 
sensiblement parall^le A I'axe 11 du premier element 
1. 

Une premiere structure de realisation de 
1' invention est repr6sent6e sur les figures 4 et 6. 
Dans ce dispositif, le systeme de tenue est un 
syst^me de tenue 60 qui a un organe d'appui 61- 
L'organe d'appui 61 est constitu6 par une pi6ce 
d'appui 62, 

La pifece d'appui 62 a une face interne de 
contact 63, qui est sensiblement demi-circulaire avec 
un rayon qui est l^g^rement sup6rieur au rayon du 
premier fel^ment 1 circulaire, de manifere A ce que le 
premier 616raent 1 s' applique sur une zone de contact 
suffisante avec la pifece d'appui 62. 

La pi6ce d'appui 62 a une face externe de 
contact 64 sensiblement plane agenc6e de manifere ^ 
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s'appliquer convenablement sur la face interne 16 du 
montant 14 du deuxi^me §l§ment support 2. 

L'organe d'appui 61 coulisse, par ses deux faces 
laterales 65 et 66, entre deux glissi^res 67 et 68 
qui sont fix6es sur ledit montant 14 pour assurer le 
syst^me de liaison axiale 10, 

L'anneau de serrage 40 comporte une ouverture de 
passage 41 du premier Element 1 de forme oblongue, 
dont les deux extr^mit6s 42 et 43 sont demi- 
circulaires avec un rayon l^g^rement sup6rieur au 
rayon du premier element 1 circulaire. Les deux 
extr6mites 42 et 43 sont relives I'une ^ 1' autre par 
deux faces droites de raccordement 4 4 et 4 5 qui sont 
parall^les I'une par rapport ^ 1' autre. La longueur 
des deux faces droites de raccordement 4 4 et 45 est 
sup6rieure h la course de serrage, de raanifere A ce 
que la forme demi-circulaire de I'extr6mit6 4 3 vienne 
s'appliquer sur une zone de contact suffisante avec 
le premier ^l^ment 1. L'extr6mit6 4 3 est oppos6e, par 
rapport ^ I'axe 11 du premier 616ment 1, au syst^me 
d' assemblage 8. 

Dans une deuxlfeme structure de 1' invention 
representee sur les figures 4, 6 et 8, le syst^me de 
tenue 70 a un organe d'appui 71, qui est constitu^ 
par deux pieces d'appui 62 et 72, qui sont 
sensiblement identiques, et qui sont dispos6es 
symetriquement de part et d* autre de l'anneau 40 de 
serrage - 

Chaque pi^ce d'appui 62 et 72 a une face interne 
de contact 63 et 73, qui est sensiblement demi- 
circulaire avec un rayon, qui est l^g^rement 
sup6rieur au rayon du premier 616ment 1 circulaire, 
de mani^re & ce que le premier 616ment 1 s' applique 
sur une zone de contact suffisante de chaque pi6ce 
d'appui 62 et 72. 



16 



2787842 



Chaque pi^ce d'appui 62 et 72 a une face externa 
de contact 64 et 74 sensiblement plane, de mani^re a 
s'appliquer convenablenient sur la face interne 16 du 
montant 14. 

L'anneau de serrage 40 comporte une ouverture de 
passage 41 du premier 616ment 1 de forme oblongue, 
dont les deux extr6mit6s 42 et 43 sent demi- 
circulaires avec un rayon l^g^rement sup^rieur au 
rayon du premier 616ment 1 circulaire. Les deux 
extr6mit6s 42 et 43 sont reli6es I'une k 1' autre par 
deux faces droites de raccordement 44 et 4 5 qui sont 
paralleles I'une par rapport ^ 1' autre. La longueur 
des deux faces droites de raccordement 4 4 et 4 5 est 
sup^rieure ^ la course de serrage, de manidre ^ ce 
que la forme demi-circulaire de l^extr^mit^ 43 vienne 
s'appliquer sur une zone de contact suffisante avec 
le premier 616ment 1. L' extremity 43 est oppos^e, par 
rapport ^ I'axe 11 du premier 616ment 1, au systeme 
d' assemblage 8. 

Comme cela est repr6sent6 sur la figure 4, 
chaque organe d'appui 61 et 71 coulisse, par ses deux 
faces lat^rales 65^ 66 et 75, 76, respectivement 
entre deux glissidres 67, 68 et 78, 79, qui sont 
fix6es sur le montant 14 pour assurer le systfeme de 
liaison axiale 10. 

Dans une variante de realisation du systeme de 
liaison axiale 10, les deux pieces d'appui sont 
relives par un 616ment de raccordement 77 afin de 
constituer un organe d^appui monobloc 71. Les deux 
pieces d'appui 62 et 72 sont dispos^es de part et 
d' autre des faces lat6rales 48 et 49 de l'anneau de 
serrage 40, qui est reli6 axialement au montant 14 
par le systdme d' assemblage 8 ; afin d'obtenir le 
systdme de liaison axiale 10 entre 1' organe d'appui 
71 et le deuxieme element support 2. 
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Dans une troisi^me structure de 1' invention 
representee sur les figures 3 et S, le syst^me de 
tenue 80 a un organe d'appui 81 qui est constitu^ par 
un anneau d'appui 82. L'anneau d'appui 82 entoure le 
premier 616ment 1, et 11 est dispose entre les 
montants 13 et 14 du deuxi^me 616ment support 2. 

L' anneau d'appui 82 comporte une ouverture de 
passage 83 du premier 616ment 1 de forme oblongue, 
dont les deux extr^mites 84 et 85 sont demi- 
circulaires avec un rayon legerement superieur au 
rayon du premier 616ment 1 circulaire. Les deux 
extr6mit63 84 et 85 sont relives I'une h 1' autre par 
deux faces droites de raccordement 8 6 et 87 
parall^les I'une par rapport 6 1' autre. La longueur 
des deux faces droites de raccordement 86 et 87 est 
super ieure ^ la course de serrage, de manifere ^ ce 
que le premier 616ment 1 s' applique sur une zone de 
contact suffisante avec 1' anneau d'appui 82. 

L' anneau d'appui 82 a deux faces ext ernes de 
contact 101 et 102, qui sont sensiblement planes et 
agencies de manifere h s'appliquer convenablement sur 
la face interne 15 et 16 du montant 13 et 14 
correspondant • 

L'organe d'appui 81 coulisse, par ses deux faces 
lat^rales 88 et 89, entre deux glissi^res 67 et 68 
fix^es sur le montant 14 pour assurer le systferae de 
liaison axiale 10. 

anneau de serrage 40 comporte une ouverture de 
passage 41 du premier §16ment 1 de forme oblongue, 
dont les deux extr6mit6s 42 et 4 3 sont demi- 
circulaires avec un rayon 16g6rement sup6rieur au 
rayon du premier 616ment 1 circulaire. Les deux 
extr6mit6s 42 et 43 sont relives I'une S 1' autre par 
deux faces droites de raccordement 4 4 et 45, qui sont 
paralleles I'une par rapport ^ 1* autre. La longueur 
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des deux faces droites de raccordement 4 4 et 4 5 est 
sup^rieure ^ la course de serrage^ de mani^re ^ ce 
que la forme demi-circulaire de I'extr^mit^ 43 vienne 
s'appliquer sur une zone de contact suffisante avec 
le premier 616ment 1. L'extr6init6 43 est oppos6e, par 
rapport k I'axe 11 du premier 616ment 1, au systfeme 
d * assemblage 8 . 

Dans une quatrifeme structure de 1' invention 
repr6sentee sur les figures 3, 6 et 7, le syst^me de 
tenue 90 a un organe d'appui 91 qui est constitu^ par 
deux anneaux d'appui 82 et 92, qui sont sensiblement 
identiques et qui sont disposes symetriquement de 
part et d' autre de I'anneau de serrage 40. Les 
anneaux d'appui 82 et 92 entourent le premier Element 
1. 

Chaque anneau d'appui 82 et 92 comporte une 
ouverture de passage 83 et 93 du premier 61§ment 1 de 
forme oblongue, dont les deux extr6mit6s 
correspondantes 84, 85 et 94, 95 sont demi- 
circulaires avec un rayon 16g6rement sup6rieur au 
rayon du premier Element 1 circulaire. Les deux 
extr6mit6s 84, 85 et 94, 95 sont relives I'une a 
1' autre par deux faces droites de raccordement 86, 87 
et 96, 97 parall^les I'une par rapport ^ 1' autre. La 
longueur des deux faces droites de raccordement 86, 
87 et 96, 97 est sup6rieure S la course de serrage, 
de mani^re A ce que le premier Element 1 s' applique 
sur une zone de contact suffisante de chaque anneau 
d'appui 82 et 92. 

Chaque anneau d'appui 82 et 92 a deux faces 
externes de contact 101, 102 et 103, 104, qui sont 
sensiblement planes de manifere A s'appliquer 
convenablement sur la face interne 15 et 16 du 
montant 13 et 14 correspondant . 



19 



2787842 



L'anneau de serrage 40 comporte une ouverture de 
passage 41 du premier ^16ment 1 de forme oblongue, 
dont les deux extr^mit^s 42 et 43 sont demi- 
circulaires avec un rayon l^gerement sup6rieur au 
rayon du premier 616ment 1 circulaire. Les deux 
extr^mit^s 42 et 43 sont relives I'une ^ 1' autre par 
deux faces droites de raccordement 4 4 et 4 5 qui sont 
parall^les I'une par rapport ^ 1' autre. La longueur 
des deux faces droites de raccordement 44 et 45 est 
superieure ^ la course de serrage, de mani^re ^ ce 
que la forme demi-circulaire de l'extr6mite 4 3 vienne 
s'appliquer sur une zone de contact suffisante avec 
le premier 616ment 1, L'extr6mit6 43 est oppos^e, par 
rapport a 1 ' axe 11 du premier §16ment 1, au syst^me 
d' assemblage 8* 

Comme cela est repr6sent6 en pointings sur la 
figure 3/ chaque anneau d'appui 82 et 92 coulisse, 
par ses deux faces lat6rales 88, 89 et 98, 99, entre 
deux glissi^res 67, 68 et 78, 79 fix6es sur le 
montant 14 pour assurer le syst^me de liaison axiale 
10. 

Dans une variante de realisation du syst^me de 
liaison axiale 10, les deux pieces d'appui 82 et 92 
sont relives par un element de raccordement 100 afin 
de const ituer un organe d'appui monobloc 91, Les deux 
pieces d'appui 82 et 92 sont dispos6es de part et 
d' autre des faces lat§rales 48 et 49 de 1' anneau de 
serrage 40, qui est reli6 axialement au montant par 
le syst^me d' assemblage 8, afin d'obtenir le syst^me 
de liaison axiale 10 entre 1' organe d'appui 91 et 
l'616ment support 2. 

Afin d'am^liorer les performances du dispositif 
de serrage, il est agenc6 un syst^me de serrage 
supplementaire 9 sur le montant 13 oppose par rapport 
^ I'axe 11 au syst^me d' assemblage 8. 
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Dans le cas de la figure 3, le syst^me de 
serrage suppl6mentaire 9 consiste en un goujon 34. Ce 
goujon 34 est constitu6 par une tige 35 et un 6crou 

39. La tige 35 a une extr6rait6 filetfee 36 qui est 
mont^e dans un trou filet6 47 de I'anneau de serrage 

40. Ladite tige 35 traverse une lumi^re 19 qui est 
amfenag^e dans le montant 13 correspondant . La tige 35 
d6bouche dudit montant 13, afin de serrer l'6crou 39 
sur 1' autre extr6mit6 filet6e 37 de la tige 35 pour 
obtenir le serrage supplemental re 9 desir6 de 
I'organe d'appui 81 et 91 sur ledit montant 13. 

Dans le cas de la figure 3A, le systdme de 
serrage supplementaire 9 consiste un une vis 55, qui 
est mont6e ^ I'ext^rieur du montant 13 correspondant. 
La tige 56 de la vis 55 traverse une lumi^re 19, qui 
est am6nag6e dans ledit montant 13. L'extr6mit6 
filet6e 57 de la vis 55 vient s' engager dans un trou 
filet6 47 de I'anneau de serrage 40, afin que la t§te 
58 de la vis 55 vienne s'appliquer contre le montant 
13 pour obtenir le serrage supplemental re 9 d6sir6 de 
I'organe d'appui 81 ou 91 sur ledit montant 13 • 

On obtient ainsi dans le cas du systfeme de tenue 
70 et du systdme de tenue 90 un dispositif de serrage 
lateralis^ en trois zones schematis6es en trois 
points. Dans le cas du syst^me de tenue 60 et du 
syst^me de tenue 80, le dispositif de serrage 
lateralis^ s'effectue en deux zones, Ces systSmes 
peuvent s'int6grer particulierement bien sur une 
colonne de direction de vehicule. Ces systdmes 
permettent ainsi d' assurer le serrage de la fonction 
r^glage radial et/ou axial d'une colonne de direction 
de v§hicule. Les deux zones ou les trois zones de 
contact suivant les types de structure de 1* invention 
permettent done & la colonne de direction d'etre 
bloqu6e axialement. La tenue radiale de la colonne de 
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direction est assur6e par le contact de la colonne 1 
avec I'anneau de serrage 40 d'une part et avec les 
organes d'appui 61, 71, 81 et 91 suivant les types de 
realisation de 1' invention, Ces systdmes permettent 
done d' avoir deux positions : une position 
d6verrouill§e pour permettre le r§glage de la colonne 
de direction ^ la position voulue par le conducteur, 
et une position verrouillee pour bloquer la colonne 
dans la position choisie prScedenunent . 
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REVENDICATIONS 

1 - Dispositif de serrage (3) di'un syst^me de 
r^glage en position d'un premier 61§ment (1) par 
rapport k un deuxi6me Element support (2) consid6r6 

comme fixe : 

le deuxifeme §16raent support (2) ^tant 
const itu6 d'une embase (12) ayant k chacune de ses 
deux extr^mites un montant (13, 14), le premier 
616ment (1) etant dispose k l'int6rieur des deux 
montants (13, 14) du deuxi^me element support (2) ; 
lesdits montants (13, 14) 6tant sensiblement 
parall^les ^ I'axe (11) du premier ^l^ment (1) ; 

- ledit syst^me de r^glage en position est 
bloqu6 ^ la position choisie par ledit dispositif de 
serrage (3) dont l^axe de serrage (6) est 
sensiblement perpendiculaire ^1 I'axe (11) du premier 
616ment (1), caract6ris§ en ce que ledit dispositif 
de serrage (3) comporte : 

- un systfeme de tenue (60, 70, 80, 90) du 
premier 6 lament (1) ; 

" un ensemble de blocage (5) dudit dispositif de 
serrage (3), qui est dispose sur I'un des montants 
(14) du deuxi^me 61§ment support (2) ; 

- un ensemble de manoeuvre (7) dudit dispositif 
de serrage (3) ; 

- un systeme d'assemblage (8) du systfeme de 
tenue (60, 70, 80, 90), de I'ensemble de blocage (5), 
et de 1" ensemble de manoeuvre (7) avec le montant 
(14) ; 

- ledit systeme de tenue (60, 70, 80, 90) 
comport ant : 

. un organe d'appui (61, 71, 81, 91) qui 
est dispos6 entre le premier 616ment (1) et le 
montant (14) du deuxi^me 616ment support (2) recevant 
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I'ensemble de blocage (5), et qui s»applique contre 
la face interne (16) dudit montant (14), afin de 
recevoir le premier 616inent (1) lors du serrage ; 

. un anneau de serrage (40) qui entoure le 
premier Element (1) et qui est relie au systeme 
d' assemblage (8) ; 

- de fagon qu'en passant de la position 
d6verrouill6e k la position verrouill6e, 1' ensemble 
de blocage (5) transmette le mouvement deraand6 au 
systeme d' assemblage (8), qui tire sur 1' anneau de 
serrage (40) pour le rapprocher du montant (14), afin 
que dans un premier temps ledit anneau de serrage 
(40) s'applique sur une zone du premier element (1) 
situ6 du c6t6 de la face interne (15) de 1' autre 
montant (13), et que dans un deuxifeme temps l^anneau 
de serrage (40) pousse et applique le premier 616ment 
(1) contre l^organe d'appui (61, 71, 81, 91) r pour 
assurer le serrage demand^ lorsque 1' ensemble de 
manoeuvre (7) arrive en position verrouill6e ; et 
qu'en passant de la position verrouill6e S la 
position deverrouill6e, 1' ensemble de blocage (5) 
provoque un mouvement de sens oppos6 pour permettre 
le r6glage en position du premier 616ment (1) par 
rapport au deuxi^me 616ment support (2) - 

2 - Dispositif de serrage selon la revendication 
1, caract6ris6 en ce que l'616ment (1) a une section 
circulaire. 

3 - Dispositif de serrage selon I'une des 
revendications 1 et 2, caract6ris6 en ce qu'il 
comporte un systfeme de liaison axiale (10) de 
I'organe d^appui (61, 71, 81, 91) avec le deuxidme 
Element support (2>, la direction axiale 6tant 
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sensiblement parall61e k I'axe (11) du premier 
element (1) . 

4 - Dispositif de serrage selon la revendication 
3, caract6rise en ce que le systfeme de tenue (60) a 
un organe d'appui (61), qui est constitu6 par une 
pi6ce d'appui (62) avec une face interne de contact 
(63), qui est sensiblement demi-circulaire avec un 
rayon qui est 16g6rement sup^rieur au rayon du 
premier 61§ment (1) circulaire, de maniere a ce que 
le premier ^l^ment (1) s' applique sur une zone de 
contact suffisante avec la pi^ce d'appui (62) ; 

- la pi6ce d'appui (62) a une face externe de 
contact (64) sensiblement plane agenc^e de maniere ^ 
s'appliquer convenablement sur la face interne (16) 
du montant (14) du deuxi^me 616ment support (2) ; 

- 1' organe d^appui (61) coulissant entre deux 
glissidtres (67, 68) fix6es sur ledit montant (14) 
pour assurer le syst^me de liaison axiale (10), 

I'anneau de serrage (40) comport e une 
ouverture de passage (41) du premier 616ment (1) de 
forme oblongue, dont les deux extr^mites (42, 4 3) 
sont demi-circulaires avec un rayon l^gferement 
sup6rieur au rayon du premier 616ment (1) circulaire, 
les deux extr^mites (42, 43) 6tant reliees 1 ' une h 
1' autre par deux faces droites de raccordement (44, 
45) parall^les I'une par rapport i 1' autre, et dont 
la longueur est sup6rieure S la course de serrage, de 
maniere k ce que la forme demi-circulaire de 
I'extr^mit^ (43), oppos^e par rapport ^ I'axe (11) du 
premier 616ment (1) au syst^me d'assemblage (8), 
vienne s'appliquer sur une zone de contact suffisante 
avec le premier 61§raent (1) . 
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5 - Dispositif de serrage selon la revendication 
3, caract6ris4 en ce que le syst^me de tenue (70) a 
un organe d'appui (71), qui est constitufe par deux 
pieces d'appui (62, 72) sensiblement identiques et 
dispos^es sym^triquement de part et d' autre de 
I'anneau (40) de serrage ; 

- chaque pi^ce d'appui (62, 72) a une face 
interne de contact (63, 73) qui est sensiblement 
demi-circulaire avec un rayon qui est 16g6rement 
sup6rieur au rayon du premier Element (1) circulaire, 
de mani^re ^ ce que le premier 616ment (1) s' applique 
sur une zone de contact suffisante de chaque pi^ce 
d'appui (62, 72) ; 

- Chaque pi^ce d'appui (62, 72) a une face 
externe de contact (64, 74) sensiblement plane de 
mani^re ^ s'appliquer convenablement sur la face 
interne (16) du montant (14) ; 

L'anneau de serrage (40) comport e une 
ouverture de passage (41) du premier 616ment (1) de 
forme oblongue, dont les deux extr6mit6s (42, 43) 
sont demi-circulaires avec un rayon 16g6rement 
sup6rieur au rayon du premier 616ment (1) circulaire, 
les deux extr6mit6s (42, 43) 6tant relifees I'une ^ 
1' autre par deux faces droites de raccordement (44, 
45) parall^les I'une par rapport ^ 1' autre, et dont 
la longueur est superieure ^ la course de serrage de 
mani^re ^ ce que la forme demi-circulaire de 
I'extremite (43), oppos^e par rapport ^ 1 ' axe (11) du 
premier 616ment (1) au syst^me d'assemblage (8), 
vienne s'appliquer sur une zone de contact suffisante 
avec le premier 616ment (1)- 

6 - Dispositif de serrage selon la revendication 
5, caract§ris6 en ce que chaque organe d'appui (61, 
71) coulisse entre deux glissi6res (67, 68 - 78, 79) 
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fix6es sur le montant (14) pour assurer le systeme de 
liaison axiale (10) . 

7 - Dispositif de serrage selon la revendication 
5, caract§ris6 en ce que les deux pifeces d'appui sont 
relives par un 616ment de raccordement (77) afin de 
constituer un organe d'appui monobloc (71), les deux 
pieces d'appui (62, 72) 6tant dispos6es de part et 
d'autre de I'anneau de serrage (40), qui est reli6 
axialement au montant (14) par le systfeme 
d'asseniblage (8), afin d'obtenir le syst^me de 
liaison axiale (10) entre I'organe d'appui (71) et le 
deuxi^me dl^ment support (2) • 

8 - Dispositif de serrage selon la revendication 
3, caracteris6 en ce que le systferae de tenue (80) a 
un organe d'appui (81) qui est constitu6 par un 
anneau d'appui (82) qui entoure le premier 616ment 
(1) et qui est dispose entre les montants (13, 14) du 
deuxi^me 616ment support (2) : 

- 1* anneau d'appui (82) comporte une ouverture 
de passage (83) du premier ^l§ment (1) de forme 
oblongue dont les deux extr^mit^s (8 4, 85) sont demi- 
circulaires avec un rayon 16g^rement sup^rieur au 
rayon du premier 616ment (1) circulaire, les deux 
extr6mit6s (84, 85) 6tant relives I'une ^ 1' autre par 
deux faces droites de raccordement (86, 87) 
parall§les I'une par rapport A 1* autre et dont la 
longueur est sup§rieure ^ la course de serrage, de 
manifere & ce que le premier §16ment (1) s' applique 
sur une zone de contact suffisante avec 1' anneau 
d'appui (82) ; 

- 1' anneau d'appui (82) a deux faces externes de 
contact (101, 102) sensiblement planes agencies de 
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maniere k s'appliquer convenablement sur la face 
interne (15, 16) du montant (13, 14) correspondant ; 

- I'organe d'appui (81) coulissant entre deux 
glissi^res (67, 68) fix^es sur le montant (14) pour 
assurer le systeme de liaison axiale (10) ; 

- I'anneau de serrage (40) comport e una 
ouverture de passage (41) du premier §16ment (1) de 
forme oblongue, dont les deux extr6mit6s (42, 43) 
sont demi-circulaires avec un rayon 16g6rement 
sup6rieur au rayon du premier 616ment (1) circulaire, 
les deux extr6mit6s (42, 43) 6tant reliees 1 • une ^ 
1' autre par deux faces droites de raccordement (44, 
45) paralldles I'une par rapport ^ 1^ autre, et dont 
la longueur est sup^rieure ^ la course de serrage de 
maniere ^ ce que la forme demi-circulaire de 
I'extr^mit^ (43), oppos^e par rapport ^ l^axe (11) du 
premier Element (1) au systeme d'assemblage (8), 
vienne s'appliquer sur une zone de contact suffisante 
avec le premier 616ment (1) . 

9 - Dispositif de serrage selon la revendication 
3, caract6ris6 en ce que le systeme de tenue (90) a 
un organe d'appui (91) qui est constitu6 par deux 
anneaux d'appui (82, 92) sensiblement identiques et 
disposes sym6triquement de part et d' autre de 
I'anneau de serrage (40), et qui entourent le premier 
element (1) ; 

- chaque anneau d'appui (82, 92) comporte une 
ouverture de passage (83, 93) du premier 616ment (1) 
de forme oblongue dont les deux extr6mites (84, 85 - 
94, 95) sont demi-circulaires avec un rayon 
16g6rement sup6rieur au rayon du premier 616ment (1) 
circulaire, les deux extr6mit§s (84, 85 - 94, 95) 
^tant relives I'une ^ 1' autre par deux faces droites 
de raccordement (86, 87 - 96, 97) paralleles I'une 
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par rapport ^ 1» autre et dont la longueur est 
sup^rieure h la course de serrage^ de mani^re 4 ce 
que le premier 616inent (1) applique sur une zone de 
contact suffisante de chaque anneau d'appui (82, 92) 

- chaque anneau d'appui (82, 92) a deux faces 
externes de contact (101, 102 - 103, 104) 
sensiblement planes de maniere ^ s'appliquer 
convenablement sur la face interne (15, 16) du 
montant (13, 14) correspondant ; 

!• anneau de serrage (40) comporte une 
ouverture de passage (41) du premier Element (1) de 
forme oblongue dont les deux extr^mites (42, 43) sont 
demi-circulaires avec un rayon 16gfereinent sup^rieur 
au rayon du premier element (1) circulaire, les deux 
extr6mit6s (42, 43) etant relives I'une h 1 'autre par 
deux faces droites de raccordement (44, 45) 
paralldles I'une par rapport A 1' autre, et dont la 
longueur est sup^rieure A la course de serrage, de 
maniere & ce que la forme demi-circulaire de 
l'extr6mit§ (43), oppos6e par rapport i I'axe (11) du 
premier 616ment (1) au systeme d' assemblage (8), 
vienne s'appliquer sur une zone de contact suffisante 
avec le premier element (1) . 

10 - Dispositif de serrage selon la 
revendication 9, caract6ris6 en ce que chaque anneau 
d'appui (82, 92) coulisse entre deux glissiferes (67, 
68-78, 79) fix6es sur le montant (14) pour assurer 
le systeme de liaison axiale (10) . 

11 - Dispositif de serrage selon la 
revendication 9, caract6ris6 en ce que les deux 
pieces d'appui (82, 92) sont relives par un ^l^ment 
de raccordement (100) afin de constituer un organe 
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d'appui monobloc (91) ; les deux pieces d'appui (82, 
92) 6tant dispos^es de part et d' autre de l^anneau de 
serrage (40), qui est reli6 axialement au montant par 
le systfeme d' assemblage (8), afin d'obtenir le 
systfeme de liaison axiale (10) entre I'organe d'appui 
et l'616ment support (2). 

12 - Dispositif de serrage selon I'une 
quelconque des revendications pr6c6dentes, 
caract6ris6 en ce qu'il est agenc6 un syst^me de 
serrage suppl6mentaire (9) sur le montant (13) oppos6 
par rapport ^ I'axe (11) au systfeme d'assemblage (8). 

13 - Dispositif de serrage selon la 
revendication 12, caracterise en ce que le systeme de 
serrage suppl^mentaire (9) constste en un goujon (34) 
constitu6 par une tige (35) ayant une extr§init6 
filet^e (36) montfee dans un trou filets (47) de 
I'anneau de serrage (40), et par un 6crou (39), 
ladite tige (35) t raver sant une lumidre (19) am6nag§e 
dans le montant (13) correspondent / et d^bouchant 
dudit montant (13), afin de serrer I'ecrou (39) sur 
I'autre extr6mit6 filet^e (37) de la tige (35) pour 
obtenir le serrage suppl^mentaire (9) d^sir6 de 
I'organe d'appui (81, 91) sur ledit montant (13) . 

14 - Dispositif de serrage selon la 
revendication 12, caract6ris6 en ce que le syst6me de 
serrage supplemental re (9) consiste un une vis (55) 
mont6e A I'ext^rieur du montant (13) cor respondent, 
la tige (56) de la vis (55) traversant une lumi^re 
(19) am6nag6e dans ledit montant (13), et dont 
I'extr6mit6 filet§e (57) vient s' engager dans un trou 
filets (47) de I'anneau de serrage (40), afin que la 
t§te (58) de la vis (55) vienne s'appiiquer contre le 
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montant (13) pour obtenir le serrage suppl^mentaire 
(9) desir^ de 1 ' organe d'appui (81, 91) sur ledit 
montant (13) . 

15 - Dispositif de serrage selon I'une 
quelconque des revendications pr6c6dentes, 
caract6ris6 en ce que : 

- 1' ensemble de blocage (5) est un syst^me ^ 
Games avec une came fixe (22) relive au montant (14) 
dans le sens axial, et une came mobile (23) , libre en 
rotation autour de I'axe de serrage (6), 

- 1' ensemble de manoeuvre (7) est constitu6 par 
une poignee entrainant directement la came mobile 
(23), 

- le systerue d' assemblage (8) comporte une vis 
d' assemblage (21) dont I'extr6mit6 filet6e (32) vient 
s' engager dans un trou filet6 (46) de I'anneau de 
serrage (40), afin que ladite vis d'assemblage (21) 
s' applique contre 1' ensemble de manoeuvre (7) et la 
came mobile (23) pour obtenir le serrage d6sir6, 
lorsque 1' ensemble de blocage (5) est en position 
verrouill^e ; la vis d' assemblage (21) traversant un 
trou de passage (29) de la came mobile (23), un trou 
de passage (28) de la came fixe (22), et une lumi^re 
(20) du montant (14) orient^e dans le sens du r^glage 
correspondant . 

16 - Dispositif de serrage selon I'une 
quelconque des revendications pr6c6dentes, 
caract6ris6 en ce qu'il s^ applique h une colonne de 
direction r^glable de v^hicule automobile, le premier 
616ment (1) 6tant le tube-corps de ladite colonne et 
le deuxifeme §16ment support (2) §tant raccord^ h la 
structure du v6hicule. 
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